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L'OPPOSITION ENTRE SYSTEME REACTIF ET SYSTEME PREDICTIF PERMET DE
TRIER RAPIDEMENT LES SYSTEMES DE PLANIFICATION EN INTELLIGENCE
ARTIFICIELLE. CETTE THESE SE PROPOSE D'ALLER AU-DELA DE CETTE
OPPOSITION CLASSIQUE EN PRENANT L'ACTION COMME POINT DE DEPART
D'UNE ANALYSE DES SYSTEMES DE PLANIFICATION EN INTELLIGENCE
ARTIFICIELLE. APRES AVOIR DISCUTE L'ACTION ET SES COMPOSANTES
EVENTUELLES DU POINT DE VUE D'UN AGENT EN INTERACTION AVEC UN
ENVIRONNEMENT, ON DONNE UNE PREMIERE CLASSIFICATION DES MODES
DE DESCRIPTION DE REPRESENTATION D'ACTION. CETTE CLASSIFICATION
DEBOUCHE SUR UNE DEFINITION DU PROBLEME DE L'INTERACTION DONT
ON MONTRE QU'IL N'EST PAS CELUI DE LA PLANIFICATION. ON PROPOSE
ALORS DE VOIR UN SYSTEME DE PLANIFICATION COMME UN SYSTEME
D'ENTREE/SORTIE QUI VERIFIE (EVENTUELLEMENT) LA CONFORMITE DES
PLANS RECUS EN ENTREE. ENFIN, LA NOTION DE METAPLANIFICATION EST
DISCUTEE. L'ANALYSE EST APPUYEE DE RESULTATS PRATIQUES: ETUDE DE
L'UTILISATION DE TERMES FONCTIONNELS ET DES QUANTIFICATEURS DANS
LA DESCRIPTION D'ACTION DE TYPE STRIPS; SIMPLIFICATION DU CRITERE
DE VERITE INTRODUIT DANS TWEAK; NOUVELLES PREUVES
D'INDECIDABILITE POUR LA PLANIFICATION DE TYPE STRIPS; ETUDE D'UN
SYSTEME DE PLANIFICATION UTILISANT LA LOGIQUE LINEAIRE; CONTRE-
EXEMPLES DU FONCTIONNEMENT DE PENGI; PROPOSITIONS DE
METAOPERATEURS POUR UNE METAPLANIFICATION DE TYPE STRIPS.


